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高機能・高性能なハンド、グリッパ
ハンド、グリッパ、把持機構に関する技術群を提供

把持しにくい物でも移動可能な運搬装置

東北大学技術紹介

お問い合わせ 

株式会社東北テクノアーチ
TEL ０２２－２２２－３０４９ お問い合わせフォームは こちら

把持しにくい形状の対象物であっても移動可能であり、
移動中に対象物に力をかけることなく移動させることが可
能な機構。
(知財関連番号：特願2021-201325、
整理番号：T21-217)

薄型のまま、高剛性なハンド

薄型のままで剛性を高めることができる変形機構を
利用したハンド・把持機構。

(知財関連番号：特願2021-082469、
整理番号： T20-3132)

ご関心の技術がございましたら、
ぜひ、ご連絡ください！！

https://www.t-technoarch.co.jp/contact.html?anken=T21-217_T20-3132
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